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4.2 Relations d’orthogonalité . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 52
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moniques . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 107

3 Les harmoniques sphériques . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 109

3.1 Représentations de SO(3) dans les espaces d’harmoniques
sphériques . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 110
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