
Table des matières
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1. Structure des voies visuelles rétino-géniculo-corticales . . . . . . . . . . 39
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8.3. L’implémentation neuronale de la structure différentiable . . . . . 114
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4. Le premier modèle géodésique dans V 1 . . . . . . . . . . . . . . . . . 171
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4.10. Les problèmes variationnels d’après Bryant et Griffiths . . . . . . 192
4.10.1. Le système de Pfaff des relevées dans le fibré principal G . . . 192
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2. L’idée de base du modèle . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 268
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4.4.2. Développements perturbatifs (cas p = 1) . . . . . . . . . . . . 276
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5.3.1. Le cas carré . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 280
5.3.2. Le cas hexagonal . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 281
5.3.3. Le cas rhombique . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 283

6. Application de l’“equivariant branching lemma” de Golubitsky . . . . . 283
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10. Le problème de la stabilité . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 297
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4.1. La procédure de maximisation . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 306
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5.4. Cas du fibré des jets . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 313

6. Géométrie symplectique et morphogenèse . . . . . . . . . . . . . . . . 313
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1. Analyse multi-échelle . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 327
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2.1. De Thom et Mather à Damon . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 329
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3.2. Le rôle constitutif des kinesthèses . . . . . . . . . . . . . . . . . 383
3.3. Les sensations kinesthésiques . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 384
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